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摘要：间歇采样转发式干扰机通过对其接收到的雷达发射信号进行采样、存储、处理和多次转发，在雷达接收端

形成逼真的假目标干扰效果。为提升上述干扰场景下的雷达探测性能，该文提出了一种新的信号差分特征提取方

法，在此基础上，利用目标回波和干扰信号在差分特征空间的差异设计判决准则，从而在有效辨识并抑制干扰的

同时实现目标检测。仿真结果表明：该方法干扰抑制效果显著，相比于3种典型的时频域滤波算法等效信噪比改

善4.2 dB以上。
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Abstract: The interrupted-sampling repeater jammer can sample, store, process and transmit part of the radar

transmitter signal multiple times and the fake targets will form on the radar receiver. To improve the radar

performance in the aforementioned jamming scenario, in this study, a new signal differential feature extraction

method is proposed, and a judgment criterion is formulated based on the difference between the target echo and

the Interrupted-Sampling Repeater Jamming (ISRJ) in the differential feature space to effectively identify and

suppress the ISRJ while achieving target detection. Simulation results show that the proposed method has a

remarkable ISRJ suppression performance. The equivalent signal-to-noise ratio is improved by at least 4.2 dB

compared with three typical time-frequency domain filtering algorithms.
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 1    引言

现代雷达面临的电磁环境日益复杂，各类电子

干扰严重制约了雷达探测性能。采用数字射频存储

(Digital Radio Frequency Memory, DRFM)技术

的间歇采样转发式干扰机通过对雷达发射信号进行

切片采样、重复转发，在雷达接收端形成多假目标

干扰效果，具有使用灵活、适应性强、威胁性大的

特点，已成为雷达干扰技术的主流方式之一[1–8]。

随着间歇采样转发干扰技术的发展，国内外诸

多学者在空域、波形域、时频域对干扰的辨识与抑

制方法开展了大量研究。在空域，文献[9]利用多通

道阵列自适应波束形成技术实现干扰抑制，但当干

扰机位于雷达发射波束主瓣时，在空域抑制干扰的

同时也会造成目标能量的严重损失[10]。在波形域，

可通过设计脉内正交波形[11,12]、多普勒敏感波形[13,14]、

失配滤波器[15–17]有效抑制间歇采样转发干扰，但是

此类方法需要求解复杂的波形优化问题，难以实时

应用于快速变化的干扰场景。在时频域辨识并抑制

间歇采样转发干扰的方法主要有两类：一是由时频

图估计信源时频参数，辨识并重构干扰，然后与雷

达接收信号作差以实现干扰抑制[18]；二是基于时频

图构造时频域带通滤波器以抑制干扰[19–21]。其中文

献[19,20]对去斜后的雷达接收信号做时频分析，提

取纯目标片段构造时频域带通滤波器；文献[21]对
雷达接收信号的脉压结果做时频分析，提取时频图

频率维峰值3 dB宽度特征以辨识目标与干扰，并根

据辨识结果设计滤波器以获得仅含目标的时频图。

上述时频域干扰辨识与抑制方法均需做短时傅里叶

变换进行时频分析。短时傅里叶变换在时域滑窗降

低了时频域分辨率，对于第1类方法，会降低参数

估计精度，影响干扰信号的重构与抑制；对于第

2类方法，会导致纯目标样本的污染或丢失，影响

带通滤波器的构造。另外时频分析复杂度高且需要

较大的存储空间，对雷达系统有较高的硬件要求。

不同于传统空域、波形域、时频域的间歇采样

转发干扰抑制方法，本文考虑在原匹配滤波的过程

中添加“差分窗”以提取雷达接收信号的多阶差分

特征，利用目标回波与干扰在差分域上的差异，以

第1阶差分特征与其他阶差分特征总能量之比为统

计量，在辨识并抑制干扰的同时实现目标的检测。

所提方法不需进行复杂的寻优运算、时频分析，且

有较好的干扰辨识与抑制、目标检测性能，适用于

工程实践。

 2    原理

 2.1  信号建模

假设雷达发射信号为矩形包络线性调频信号，

写为

s0(t) = rect
(

t

TP

)
exp [jφ(t)] (1)

TP rect (t/TP)

TP

其中， 是发射信号脉宽， 表示宽度为

的矩形窗，定义为

rect
(

t

TP

)
=

{
1,   0 < t < TP

0,  其他
(2)

发射信号的相位

φ(t) = 2πf0t+ πkt2 (3)

f0

R0

其中， 是载频，k是线性调频信号的调频斜率。

设目标到雷达的距离为 ，目标回波信号可表示为

sT(t) =ATs0(t− τ0) = ATrect
(
t− τ0
TP

)
· exp [jφ(t− τ0)] (4)

AT τ0 = 2R0/c其中， 是目标回波幅度， ，c是光速。

NS

NR

间歇采样转发式干扰机对采集到的雷达发射信

号进行切片采样、存储、转发，本文考虑基本的间

歇采样重复转发干扰模型[21]：设干扰机采样 次，

采样结束后立即重复转发 次，雷达接收到的干

扰信号可表示为

sJ(t) =AJ

∑NR

n1=1

∑NS−1

n2=0
rect

(
t−τS−n1TJ−n2TS

TJ

)
· exp

[
jφ (t− τS − n1TJ − n2TS)

]
(5)

AJ τS

TJ TJ < TP TS

NS

其中， 是干扰幅度， 是干扰机与雷达之间距离

对应的延时， 是切片宽度， ， 是干扰

机 次采样的时间间隔。间歇采样转发干扰的采

样、转发过程如图1所示。

这样，雷达接收信号可以写为

s(t) = sT(t) + sJ(t) + n(t) (6)

n(t)其中， 是噪声分量。

 2.2  差分特征

常规雷达采用的匹配滤波处理，即脉冲压缩过

程，可表示为

x(t) = s(t) ∗ h(t) =
∫ +∞

−∞
s(τ)h(t− τ) dτ (7)

∗ h(t) = s∗0(−t)其中，符号 表示卷积， 是匹配滤波器

的冲激响应函数[1]。匹配滤波也可以视为对目标回

波的特征提取，但它所提取的一维特征仅适用于区

分目标回波和噪声，无法区分目标回波与干扰。
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为有效区分目标回波与干扰，考虑利用如式(8)

wM (t) =
∑M−1

m=0
cM (m)rect

(
−t−mTC

TC

)
(8)

wM (t) h(t)所示的分段窗函数 对 加权以构造一种冲

激响应函数为

h̃M (t) = wM (t)h(t) (9)

wM (t) TP

TC = TP/M

cM (m),m = 0, 1, ...,M − 1

h̃M (t)

的滤波器。其中，分段窗函数 将长度为 的

区间平均分成了M等份，每份的长度为 ，

每份的取值记为 。为了使

该滤波器对目标回波的响应为0，而对干扰信号的

响应非0，该滤波器的冲激响应函数 应满足{
sT(t) ∗ h̃M (t) = 0
sJ(t) ∗ h̃M (t) ̸= 0

(10)

cM (m),

m = 0, 1, ...,M − 1

为此，本文选取窗函数的各项系数

为如表1所示的归一化差分序列。
  

表 1 归一化差分序列

Tab. 1  Normalized differential sequence

M cM (m),m = 0, 1, ...,M − 1各项系数

1 1

2 1/
√
2,−1/

√
2

3 1/
√
6,−2/

√
6, 1/

√
6

4 1/2
√
5,−3/2

√
5, 3/2

√
5,−1/2

√
5

5 1/
√
70,−4/

√
70, 6/

√
70,−4/

√
70, 1/

√
70

 

该归一化差分序列满足

c1(m) =

{
1, m = 0

0, m ̸= 0
(11)

c̃M (m) =
{

cM−1(m)− cM−1(m− 1), m = 0, 1, ...,M − 1
0, m < 0,m > M (M > 1) (12)

cM (m) =
c̃M (m)√∑M−1

m=0
|c̃M (m)|2

, m = 0, 1, ...,M − 1 (M > 1) (13)

M > 1可见：在 时有 ∑M−1

m=0
cM (m) = 0 (14)

h̃(t)本文将雷达接收信号通过 的响应定义为信号的差分特征，提出采用如

xM (t) = s(t) ∗ h̃M (t) = s(t) ∗ (wM (t)h(t)) =

∫ +∞

−∞
s(τ)wM (t− τ)h(t− τ) dτ (15)

h̃(t) wM (t) M = 1

x1(t)

所示的第M 阶差分特征提取方法， 称为差分参考信号， 称为差分窗函数。特别地，当 时，

对应的第1阶差分特征 即为常规匹配滤波结果。

这样，雷达接收信号中目标分量的第M阶差分特征可表示为

xTM (t) =

∫ +∞

−∞
sT(τ)wM (t− τ)h(t− τ) dτ

=
∑M−1

m=0

∫ t+(m+1)TC

t+mTC

ATcM (m)rect
(
τ − τ0
TP

)
exp

(
jφ (τ − τ0)

)
exp (−jφ (τ − t)) dτ

=
∑M−1

m=0
ATcM (m) exp

(
jφT (t)

) ∫ t+(m+1)TC

t+mTC

rect
(
τ − τ0
TP

)
exp

(
j2πk(t− τ0)τ

)
dτ (16)

其中

 

TP

切片1

切片1_1 切片1_NR

t

t

发射信号

干扰

TJ

...

转发
TJ

切片NS...

切片NS_1 ...

(NS-1)TS

 
图 1 间歇采样转发干扰示意图

Fig. 1  Schematic diagram of ISRJ
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φT (t) = 2πf0 (t− τ0)− πk (t− τ0) (t+ τ0) (17)

在目标位置处有

xTM (τ0) =
∑M−1

m=0

∫ τ0+(m+1)TC

τ0+mTC

ATcM (m)dτ = ATTC

∑M−1

m=0
cM (m) =

{
ATTP,M = 1

0, M > 1
(18)

同理，雷达接收信号中干扰分量的第M阶差分特征可表示为

xJM (t) =

∫ +∞

−∞
sJ(τ)wM (t− τ)h(t− τ) dτ =

∑NR

n1=1

∑NS−1

n2=0

∑M−1

m=0
AJcM(m) exp

(
jφJ (t)

)
·
∫ t+(m+1)TC

t+mTC

rect
(
τ − τS − n1TJ − n2TS

TJ

)
exp

(
j2πk

(
t− τS − n1TJ − n2TS

)
τ
)
dτ (19)

其中

φJ (t) = 2πf0 (t− τS − n1TJ − n2TS)− πk (t− τS − n1TJ − n2TS) (t+ τS + n1TJ + n2TS) (20)

在干扰位置处有

xJM(τS + n1TJ + n2TS) =
∑M−1

m=0
AJcM (m)

∫ τS+n1TJ+n2TS+(m+1)TC

τS+n1TJ+n2TS+mTC

rect
(
τ − τS − n1TJ − n2TS

TJ

)
dτ (21)

xJM (τS + n1TJ + n2TS) ̸= 0

式(21)的取值与切片位置、切片脉宽有关，一般情

况下， 。

xTM (t),

M ̸= 1

以干扰机对发射信号的前1/6段进行采样、转

发为例，目标回波和干扰的第1至4阶差分特征如

图2所示。可见对于目标回波，除匹配滤波结果

外，采用上述方法得到的其他阶差分特征

都在目标位置处存在一个幅度相比于附近位

置较低的凹口；对于干扰信号则不存在这种现象，

目标回波和干扰信号在差分特征空间中表现出显著

的差异。

 2.3  判决准则

γ

常规雷达将匹配滤波结果通过平方律检波器后，

与门限 比较进行目标检测，判决准则如式(22)所示：

y1(t) = |x1(t)|2
H1

≷
H0

γ (22)

H1 H0其中， 表示存在目标， 表示仅存在噪声。判

决结果可表示为

r1(t) =

{
1, y1(t) > γ

0, y1(t) ≤ γ
(23)

γ y1(t)

x1(t)

检测门限 由仅存在噪声时 的分布和常规雷达

虚警概率决定。由于第1阶差分特征 不能体现

目标回波与干扰信号的差异，上述判决方法仅能在

无干扰的情况下检测目标，在有干扰的情况下则会

出现大量虚警。

为充分利用目标回波和干扰在差分特征空间的

差异，有效抑制干扰造成的虚警，提升雷达在干扰

条件下的检测性能，本文提出用如下新的判决准则

代替常规雷达目标检测方法：

r(t) = r1(t)r2(t) =

{
1, 判为存在目标

0, 判为不存在目标
(24)

r1(t)

r2(t) γ

其中， 是式(23)定义的常规雷达目标检测方法

的判决结果， 是对过常规检测门限 的备选信

源的辨识结果，辨识方法如式(25)所示：

r2(t) = R(t) > ϵ =

{
1, 判为目标

0, 判为干扰
(25)

R(t)

Mmax

其中， 构造为第1阶差分特征的能量与其他2阶
至 阶差分特征的能量积累结果之比，如式(26)
所示：

R(t) =
|x1(t)|2∑Mmax

M=2
|xM (t)|2

(26)

ϵ

R(t)

Mmax

R(t)

Mmax

R(t)

门限 可根据最小错误概率准则[22]，由目标、干扰

处 的分布决定。由2.2节理论分析可知，若不考

虑干扰，目标处的第2阶至 阶差分特征的数学

期望为0，仅表现为噪声，差分特征的能量积累结

果接近为0，差分特征能量比值 在目标处出现

很高的尖峰。对于干扰信号，其恰好与差分匹配滤

波器正交的概率极低，此类事件可以忽略，因此干

扰处的第2阶至 阶差分特征与干噪比强相关，

即干扰信号越强，差分特征越大，干扰的高阶差分

特征能量积累结果与第1阶匹配滤波结果的能量随

干噪比同步提高。因此差分特征能量比值 在干

扰处的响应不高，与其在目标处的响应差异显著。值

得一提的是，上述针对干扰的分析亦适用于多个干

扰时域重叠的场景，该方法在多干扰场景下仍然有效。

综上所述，本文提出的间歇采样转发干扰场景

下的目标检测方法流程图如图3所示。
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 2.4  性能指标

y1(t)

f0(y) fT(y) fJ(y)

R(t)

将雷达回波信号在匹配滤波、平方律检波后的

结果 在纯噪声、目标、干扰处的概率密度函数

分别记作 ,   ,   ；差分特征能量比值

在纯噪声、目标、干扰处的概率密度函数分别

g0(y) gT(y) gJ(y)记作 ,  ,  。将噪声、干扰判决为目标

会发生虚警，虚警概率可表示为

PFA =

∫ ∞

γ

f0 (y) dy
∫ ∞

ϵ

g0 (r) dr

+

∫ ∞

γ

fJ (y) dy
∫ ∞gJ(r)dr

ϵ

(27)
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(g) The 4th order differential feature of target
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图 2 目标与间歇采样转发干扰差分特征对比

Fig. 2  Comparison of the differential features between target and ISRJ
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图 3 基于差分特征的间歇采样转发干扰辨识与抑制流程图

Fig. 3  Flow chart of the ISRJ identification and suppression based on differential features
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检测概率可表示为

PD =

∫ ∞

γ

fT (y) dy
∫ ∞

ϵ

gT (r) dr (28)

 3    仿真结果与性能分析

 3.1  基于仿真数据的性能分析

 3.1.1 参数设置

本文考虑如下仿真场景：雷达接收信号中存在

一个目标、两组间歇采样转发干扰，噪声为零均值

复高斯白噪声。仿真数据信源参数如表2所示。

10−6

γ

Mmax

104 R(t)

R(t)

仿真设置常规雷达检测的虚警概率为 ，噪

声功率归一化后，平方律检波器的输出服从参数为

1的指数分布，对应检测门限 为13.82。将最高差

分阶数 设为6，在各干噪比、信噪比下分别做

次蒙特卡罗仿真，统计 的分布，结果如图4

所示，可见：在干扰、目标处， 的取值有明显

差异，且信噪比越大，两者差异越大。

ϵ

R(t)

下面考虑用统计方法获得辨识门限 。首先统

计表2给出的所有干噪比、信噪比下干扰、目标两

类样本处 的分布，如图5(a)所示。然后计算两

类辨识错误(干扰辨识为目标、目标辨识为干扰)概
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图 4 不同干噪比、信噪比下，干扰、目标处差分特征能量比值的概率分布

Fig. 4  The probability distribution of differential features energy ratio under different jamming-to-noise

ratio and signal-to-noise ratio for ISRJ and target
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ϵ图 5 由最小错误概率准则确定辨识门限

ϵFig. 5  The determination of identification threshold   by minimizing the probability of error

表 2 仿真数据信源参数

Tab. 2  Source parameters for simulation data

信源 波形参数 脉压后信(干)噪比

目标 脉宽100 µs，带宽5 MHz 10～50 dB，间隔1 dB

干扰1 切片宽度16.67 µs，切片1次重复转发5次 10～50 dB，间隔1 dB

干扰2 切片宽度10 µs，切片1次立即重复转发2次，共切片3次 10～50 dB，间隔1 dB
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ϵ

ϵ

率之和与辨识门限 的关系，如图5(b)。由最小错

误概率准则设置辨识门限 为1.79，此时干扰被判

决为目标的概率小于0.67%，目标被判决为干扰的

概率小于0.19%。

综上所述，设置仿真参数如表3所示。

 3.1.2 特征提取

设置脉压后信噪比为25 dB，干噪比为30 dB；
目标出现在26 km处，两干扰出现在20～30 km
处。雷达接收信号各分量匹配滤波结果(即一维距

γ

R(t)

R(t)

离像)如图6(a)所示，目标、干扰均可过常规检测

门限 被判决为待辨识的备选信源。提取差分特征

并计算辨识所用的差分特征能量比值 ，如图6(b)

所示，可见 在目标处出现很高的尖峰，在干扰

处的响应相对较低，干扰得以有效辨识与抑制。

 3.1.3 检测性能分析

在无干扰场景下，遍历雷达接收信号的信噪

比，在各信噪比下做500次蒙特卡罗仿真，所提方

法与常规检测方法的检测性能曲线如图7(a)所示，

可见两者近似重合，辨识门限几乎不影响目标的检

测性能。在干扰场景下，遍历雷达接收信号的信噪

比、干噪比，在各信噪比、干噪比下分别做500次
蒙特卡罗仿真，所提方法的检测概率如图7(b)所
示。在不同干噪比下，为达到95%的检测概率，所

需的信噪比如表4所示。当干噪比小于25 dB时，所

提方法在当前仿真场景下的检测性能几乎无损失；
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图 6 仿真数据间歇采样转发干扰辨识与抑制结果

Fig. 6  ISRJ identification and suppression results for simulation data
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图 7 目标检测概率

Fig. 7  Target detection probability

表 3 仿真参数

Tab. 3  Simulation parameters

参数 数值

常规检测门限 13.82

最高差分阶数 6

辨识门限 1.79
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当干噪比大于25 dB时，所提方法的检测性能存在

一定的损失但仍有可能检测到高信噪比的目标。

假设目标位置已知，仅考虑干扰抑制对目标检

测性能的影响，将本文所提方法与文献[19]的方法

一、文献[20]、文献[21]这3种典型的时频域滤波算

法进行对比仿真，将这3种方法分别简称为Dechirp-
STFT (Short-Time Fourier Transform), max-TF
(Time-Frequency), PC-STFT (Pulse Compres-
sion-STFT)。设置脉压后干噪比为30 dB，其他仿

真参数与无干扰场景相同，短时傅里叶变换窗长为

6.4 µs，滑窗步进为0.05 µs。4种方法在目标处的

检测性能如图8所示。可见在当前仿真场景下，为

达到95%的检测概率，本文所提方法相比于3种典

型的时频域滤波算法所需的信噪比至少改善4.2 dB。

 3.2  基于实测数据的性能分析

 3.2.1 参数设置

在间歇采样转发干扰场景下，采集实测数据，

具体信源参数如表5所示。

为便于分析，关闭干扰机，采集纯目标回波数

Mmax ϵ

据，作为干扰场景下实测数据的目标分量。仿真设

置最高差分阶数 为3，辨识门限 为3，其他参

数与3.1节相同，此时干扰被辨识为目标的错误概

率为0.28%。

 3.2.2 特征提取

R(t)

实测数据及其目标分量的一维距离像如图9(a)
所示，目标几乎被干扰淹没。用本文所提方法提取

信号差分特征并计算差分特征能量比值 如图9(b)
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Fig. 8  The detection performance comparison of the four

methods (simulation data)
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图 9 实测数据间歇采样转发干扰辨识与抑制结果

Fig. 9  ISRJ identification and suppression results for measured data

表 4 不同干噪比下，检测概率为95%时所需的信噪比

Tab. 4  When the detection probability is 95%, the required
signal-to-noise ratios under different jamming-to-noise ratios

干噪比(dB) 所需信噪比(dB)

无干扰 15.5

10 17.9

20 17.4

30 21.4

40 29.5

50 38.5

表 5 实测数据信源参数

Tab. 5  Source parameters for measured data

目标参数 数值 干扰参数 数值

脉宽(µs) 20 脉宽(µs) 10

带宽(MHz) 2 带宽(MHz) 1

脉压后信噪比(dB) 33 脉压后信噪比(dB) 45
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R(t)所示，可见 在干扰处的响应明显低于目标，目

标得以显露。

3种典型的时频域滤波算法Dechirp-STFT[19],
max-TF[20], PC-STFT[21]对去斜后的回波信号或一

维距离像做时频分析，然后由目标、干扰时频分布

特征的差异构造滤波器以抑制干扰。实测数据及其

目标分量的时频图、去斜后信号时频图、一维距离

像时频图如图10所示。由图10(b)和图10(e)可见，

干扰信号在时域将目标回波完全覆盖，从时频图中

无法提取纯目标片段构造滤波器，Dechirp-STFT
和max-TF方法失效；由图10(c)和图10(f)，实测数

据干扰能量较强且时频图精度低(采样率为2.5 MHz)，
导致目标与干扰粘连而难以分辨，PC-STFT方法

失效。

 4    结语

本文提出了一种信号差分特征提取方法，利用

目标回波、间歇采样转发干扰信号在差分特征空间

上的显著差异，以第1阶差分特征与其他阶差分特

征总能量之比为统计量，设计判决准则以实现干扰

辨识、抑制以及干扰场景下的目标检测。由于难以

解析求得目标、干扰处差分特征能量之比的分布，

本文亦给出了用统计方法设置辨识门限的仿真结

果。本文仿真验证了雷达回波信号差分特征能量之

比可在目标处出现很高的尖峰，而在干扰处其响应

相对较低，利用该差异可使干扰得以有效辨识与抑

制。在无干扰场景下，所提方法与常规检测方法的

检测性能曲线近似重合；在干扰场景下，仿真结果

表明所提方法相比于目前已有的3种典型时频域滤

波算法具有更好的目标检测性能。
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图 10 时频图

Fig. 10  Time-Frequency distribution
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Abstract: The interrupted-sampling repeater jammer can sample, store, process and transmit part of the radar

transmitter signal multiple times and the fake targets will form on the radar receiver. To improve the radar

performance in the aforementioned jamming scenario, in this study, a new signal differential feature extraction

method is proposed, and a judgment criterion is formulated based on the difference between the target echo and

the Interrupted-Sampling Repeater Jamming (ISRJ) in the differential feature space to effectively identify and

suppress the ISRJ while achieving target detection. Simulation results show that the proposed method has a

remarkable ISRJ suppression performance. The equivalent signal-to-noise ratio is improved by at least 4.2 dB

compared with three typical time-frequency domain filtering algorithms.
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1    Introduction

The electromagnetic environment of modern
radar systems has become increasingly complex,
resulting in significant constraints on radar detec-
tion performance due to various types of electron-
ic interference. The interrupted-sampling repeat-
er jammer adopting Digital Radio Frequency
Memory (DRFM) technology achieves multi-false
target jamming effects at the radar receiving end
by slicing and sampling the radar transmitted sig-
nals and repeating the forwarding. It exhibits flex-
ibility in application, strong adaptability, and

poses a high threat, thereby emerging as a
prominent method within radar jamming techno-
logy[1−8].

With the advancement of  interrupted-
sampling repeater jamming technology, extensive
research has been conducted by scholars globally
on the identification and suppression of interfer-
ence in the spatial, waveform, and time-fre-
quency domains. In the spatial domain, multi-
channel array adaptive beamforming technology is
utilized in Ref. [9] to suppress interference.
However, if the jammer is positioned within the
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radar transmission beam’s main lobe, significant
target energy loss occurs during interference sup-
pression[10]. In the waveform domain, effective
suppression of interrupted-sampling repeater jam-
ming can be achieved by designing intra-pulse or-
thogonal waveforms[11,12], Doppler-sensitive wave-
forms[13,14], and mismatched filters[15−17]. These
methods, however, necessitate solving complex
waveform optimization problems, making them
challenging to implement in real-time for rapidly
evolving interference scenarios. In the time-fre-
quency domain, two primary approaches exist for
identifying and suppressing interference: one in-
volves estimating the source's time-frequency
parameters from the time-frequency diagram,
identifying and reconstructing the interference,
and subtracting it from the radar received signal
to achieve interference suppression[18]; the other
constructs a time-frequency domain bandpass fil-
ter based on the time-frequency diagram to sup-
press interference[19−21]. Among them, the Refs.
[19,20] perform time-frequency analysis on the de-
chirped radar received signal and construct a
bandpass filter by extracting pure target seg-
ments; the Ref. [21] conducts time-frequency ana-
lysis on the pulse compression result of the radar
received signal, extracting the 3 dB width charac-
teristic of the peak value in the frequency dimen-
sion of the time-frequency diagram to identify the
targets and interferences, and designs a filter
based on the identification results to obtain a time-
frequency diagram containing only the targets.
Short-Time Fourier Transform (STFT) is essen-
tial for time-frequency analysis in all aforemen-
tioned methods. The short-time Fourier trans-
form with a sliding window in the time domain
reduces the resolution in both the time and fre-
quency domains. For the first type of method, it
will lower the accuracy of parameter estimation
and affect the reconstruction and suppression of
interference signals. For the second type of method,
it will result in the contamination or loss of pure
target samples and influence the construction of
bandpass filters. Additionally, time-frequency
analysis is computationally intensive and de-
mands substantial storage, thereby imposing high-
er hardware requirements on the radar system.

In contrast to interrupted-sampling repeater
jamming suppression methods employed in the
traditional spatial, waveform, and time-frequency
domains, this paper introduces the incorporation
of a “differential window” in the original matched
filtering process to extract multi-order differen-
tial features of the radar-received signal. By lever-
aging differences between the target echo and in-
terference in the differential domain, and using
the ratio of the first-order differential feature to
the total energy of other-order differential fea-
tures as a statistical metric, target detection is
achieved while simultaneously identifying and
suppressing interference. Notably, the proposed
method avoids complex optimization operations
and time-frequency analysis, demonstrating super-
ior performance in interference identification and
suppression, as well as target detection, making it
suitable for engineering practice. 

2    The Principle
 

2.1  Signal modeling
Assume that the radar emits a rectangular

envelope Linear Frequency-Modulated (LFM) sig-
nal, denoted as:

s0(t) = rect
(

t

TP

)
exp [jφ(t)] (1)

TP

rect (t/TP)

TP

Where denotes   the pulse width of the trans-
mitted signal, and   represents a rectan-

gular window of width  , defined as:

rect
(

t

TP

)
=

{
1,   0 < t < TP

0,  other
(2)

The phase of the transmitted signal

φ(t) = 2πf0t+ πkt2 (3)

f0

R0

Among them,   represents the carrier frequency,
and k denotes the chirp rate of the linear fre-
quency modulation signal. Assuming the distance
from the target to the radar is  , the target echo
signal can be expressed as

sT(t) =ATs0(t− τ0) = ATrect
(
t− τ0
TP

)
· exp [jφ(t− τ0)] (4)

AT

τ0 = 2R0/c

In this equation,   represents the amplitude of
the target echo,  , and c denotes the

speed of light.
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NS

The interrupted-sampling repeater jammer
conducts slice sampling, storage, and retransmis-
sion of the collected radar-transmitted signal.
This paper considers the fundamental intermit-
tent sampling and repetitive retransmission jam-
ming model, as outlined in Ref. [21]. Specifically,
we assume that the jammer samples the signal 
times and immediately repeats the retransmission
NR times upon completion of sampling. The
radar-received jamming signal can be mathemat-
ically expressed as

sJ(t) =AJ

∑NR

n1=1

∑NS−1

n2=0
rect

(
t−τS−n1TJ−n2TS

TJ

)
· exp

[
jφ (t− τS − n1TJ − n2TS)

]
(5)

AJ

τS

TJ TJ

TP TS NS

Among these parameters,   represents the inter-
ference amplitude,   denotes the delay corres-
ponding to the distance between the jammer and
the radar,   signifies the slice width (where   <
), and   indicates the time interval of 

samplings conducted by the jammer. The process
of intermittent sampling and retransmission jam-
ming, including sampling and retransmission, is il-
lustrated in Fig. 1.

Thus, the radar received signal can be ex-
pressed as

s(t) = sT(t) + sJ(t) + n(t) (6)

n (t)Among them,   is the noise component. 

2.2  Differential features
The matched filtering processing adopted by

conventional radars, namely the pulse compres-
sion process, can be expressed as

x(t) = s(t) ∗ h(t) =
∫ +∞

−∞
s(τ)h(t− τ) dτ (7)

∗
h (t) = s∗0(−t)

Among them, the symbol   indicates convolution,
and   is the impulse response func-

tion of the matched filter[1]. Matched filtering can

also be regarded as the feature extraction of the
target echo. However, the one-dimensional fea-
ture extracted by it is only applicable for differen-
tiating the target echo from noise and is unable to
distinguish the target echo from interference.

To effectively differentiate target echoes from
interference, it is considered to utilize such as
Eq. (8)

wM (t) =
∑M−1

m=0
cM (m)rect

(
−t−mTC

TC

)
(8)

wM (t)

The presented segmented window function
 weighs h(t) to construct a filter with an

impulse response function

h̃M (t) = wM (t)h(t) (9)

wM (t)

TP

TC

cM (m) ,m =

0, 1, ...,M − 1

h̃M (t)

The segmented window function 

evenly divides the interval of length   into M
equal parts, each having a length of  , and the
value of each part is denoted as 

. For the filter to exhibit a zero re-
sponse to the target echo and a non-zero re-
sponse to the interference signal, the impulse re-
sponse function   of the filter must satisfy

the specified conditions.{
sT(t) ∗ h̃M (t) = 0

sJ(t) ∗ h̃M (t) ̸= 0
(10)

cM (m) , m =

0, 1, ...,M − 1

For this purpose, the coefficients 

 of the window function in this pa-
per are selected as normalized difference se-
quences, as presented in Tab. 1.

 

 

Tab. 1  Normalized differential sequence

M cM (m) ,m = 0, 1, ...,M − 1Various coefficients 
1 1

2 1/
√
2,−1/

√
2

3 31/
√
6,−2/

√
6, 1/

√
6

4 1/2
√
5,−3/2

√
5, 3/2

√
5,−1/2

√
5

5 1/
√
70,−4/

√
70, 6/

√
70,−4/

√
70, 1/

√
70

 

TP

Slice 1_NR

t

t

TJ

...

TJ

...

Slice NS_1 ...

(NS-1)TS

Transmitted signal

Jamming

Slice 1

Slice 1_1

Slice NS

Repeater

 
Fig. 1 Schematic diagram of ISRJ
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This normalized difference sequence satisfies

c1(m) =

{
1, m = 0

0, m ̸= 0
(11)

c̃M (m) =

{
cM−1(m)− cM−1(m− 1), m = 0, 1, ...,M − 1

0, m < 0,m > M
(M > 1) (12)

cM (m) =
c̃M (m)√∑M−1

m=0
|c̃M (m)|2

, m = 0, 1, ...,M − 1 (M > 1) (13)

M > 1It can be seen that when  , ∑M−1

m=0
cM (m) = 0 (14)

h̃ (t)

Mth

In this paper, the response of the radar received signal via   is defined as the differential charac-

teristic of the signal. A method for extracting the  -order differential characteristic as presented in
Eq. (15) is proposed.

xM (t) = s(t) ∗ h̃M (t) = s(t) ∗ (wM (t)h(t)) =

∫ +∞

−∞
s(τ)wM (t− τ)h(t− τ) dτ (15)

h̃ (t) wM (t)

M = 1 x1 (t)

where   is referred to as the differential reference signal and   is called the differential window

function. In particular, when  , the corresponding first-order differential feature   represents the

conventional matched filtering result.

MTherefore, the  -th order differential feature of the target component in the radar received signal
can be expressed as

xTM (t) =

∫ +∞

−∞
sT(τ)wM (t− τ)h(t− τ) dτ

=
∑M−1

m=0

∫ t+(m+1)TC

t+mTC

ATcM (m)rect
(
τ − τ0
TP

)
exp

(
jφ (τ − τ0)

)
exp (−jφ (τ − t)) dτ

=
∑M−1

m=0
ATcM (m) exp

(
jφT (t)

) ∫ t+(m+1)TC

t+mTC

rect
(
τ − τ0
TP

)
exp

(
j2πk(t− τ0)τ

)
dτ (16)

Among them

φT (t) = 2πf0 (t− τ0)− πk (t− τ0) (t+ τ0) (17)

At the target location, there exists

xTM (τ0) =
∑M−1

m=0

∫ τ0+(m+1)TC

τ0+mTC

ATcM (m)dτ = ATTC

∑M−1

m=0
cM (m) =

{
ATTP,M = 1

0, M > 1
(18)

MSimilarly, the  -th order differential characteristic of the interference component within the radar
received signal can be expressed as

xJM (t) =

∫ +∞

−∞
sJ(τ)wM (t− τ)h(t− τ) dτ =

∑NR

n1=1

∑NS−1

n2=0

∑M−1

m=0
AJcM(m) exp

(
jφJ (t)

)
·
∫ t+(m+1)TC

t+mTC

rect
(
τ − τS − n1TJ − n2TS

TJ

)
exp

(
j2πk

(
t− τS − n1TJ − n2TS

)
τ
)
dτ (19)

Where

φJ (t) = 2πf0 (t− τS − n1TJ − n2TS)− πk (t− τS − n1TJ − n2TS) (t+ τS + n1TJ + n2TS) (20)

At the interference position, there is

xJM(τS + n1TJ + n2TS) =
∑M−1

m=0
AJcM (m)

∫ τS+n1TJ+n2TS+(m+1)TC

τS+n1TJ+n2TS+mTC

rect
(
τ − τS − n1TJ − n2TS

TJ

)
dτ (21)
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xJM (τS + n1TJ + n2TS) ̸= 0

The value of Eq. (21) is related to the slice
position and the slice pulse width. Generally,

.

xTM (t) ,M ̸= 1

Consider the scenario where the jammer

samples and retransmits the first one-sixth seg-

ment of the transmitted signal. Fig. 2 depicts the

first to fourth-order differential characteristics of

both the target echo and the interference. It is

evident that, for the target echo, all differential

characteristics   obtained by the

aforementioned method, except for the matched

filtering result, exhibit a notch with a lower amp-

litude at the target position compared to adja-

cent positions. In contrast, this phenomenon is

absent in the interference signal. Consequently,

the target echo and the interference signal exhib-

it substantial differences in the differential charac-

teristic space. 

2.3  Judging criteria

γ

In a conventional radar system, the output of
the matched filter is processed by a square-law
detector, and the result is subsequently compared
with a predefined threshold   for target detection.
The decision criterion for this process is presen-
ted in Eq. (22).

y1 (t) = |x1 (t)|2
H1

≷
H0

γ (22)

H1

H0

Herein,   indicates the existence of the target
and   indicates the presence of noise only. The
decision outcome can be represented as
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Fig. 2 Comparison of the differential features between target and ISRJ
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r1(t) =

{
1, y1(t) > γ

0, y1(t) ≤ γ
(23)

γ

y1 (t)

x1 (t)

The detection threshold   is determined
based on the distribution of   when only noise

is present and the false alarm probability of the
conventional radar. Since the first-order differen-
tial feature   does not adequately capture the

difference between the target echo and interfer-
ence signals, the aforementioned decision-making
method can only detect the target in the absence
of interference and results in a significant num-
ber of false alarms in the presence of interference.

To fully exploit the disparity between the tar-
get echo and interference in the differential fea-
ture space, suppress false alarms caused by inter-
ference effectively, and enhance the radar's detec-
tion performance under interference conditions,
this paper proposes a new decision criterion to re-
place the conventional radar target detection
method.

r(t) = r1(t)r2(t) =

{
1, H1

0, H0

(24)

r1 (t)

r2 (t)

γ

Among them,   represents the decision result

of the conventional radar target detection meth-
od defined in Eq. (23), while   represents the

identification result of the alternative source that
exceeds the conventional detection threshold
. The identification method is illustrated in
Eq. (25).

r2(t) = R(t) > ϵ =

{
1, target

0, jamming
(25)

R (t)

Mmaxth

Where   is defined as the ratio of the energy

of the first-order differential feature to the accu-
mulated energy of the second-order to  -
order differential features, as illustrated in
Eq. (26).

R(t) =
|x1(t)|2∑Mmax

M=2
|xM (t)|2

(26)

ϵ

R (t)

The threshold   can be determined based on

the minimum error probability criterion[22] by the

distributions of   at the target and interfer-

ence. As demonstrated by the theoretical analysis

M

R (t)

M

R (t)

in Section 2.2, if interference is disregarded, the

mathematical expectations of the second-order to

-th order differential features at the target are

zero, merely manifesting as noise. Consequently,

the energy accumulation result of these differen-

tial features is approximately zero, and the differ-

ential feature energy ratio   exhibits a prom-

inent peak at the target. For the interference sig-

nal, the probability of being exactly orthogonal to

the differential matched filter is negligible, and

such occurrences can be disregarded. Therefore,

the second-order to  -th order differential fea-

tures at the interference are strongly correlated

with the Interference-to-Noise Ratio (INR). Spe-

cifically, as the interference signal strengthens,

the differential feature becomes larger. The en-

ergy accumulation result of the high-order differ-

ential features of the interference and the energy

of the first-order matched filtering result increase

concurrently with the INR. Consequently, the re-

sponse of the differential feature energy ratio 

at the interference is relatively low, and the dis-

parity between its response at the interference

and at the target is significant. Notably, the

above analysis for interference also applies to

scenarios where multiple interference time do-

mains overlap, and this method remains effective

in multi-interference scenarios.
To sum up, the flowchart of the target detec-

tion method in the interrupted-sampling repeater
jamming scenario proposed in this paper is shown
in Fig. 3. 

2.4  Performance indicators

y1 (t)

f0 (y) fT (y) fJ (y)

R (t)

g0 (y) gT (y) gJ (y)

The Probability Density Functions (PDFs) of

the result   after matched filtering and

square-law detection of the radar echo signal are

denoted as  ,  , and  in the pres-

ence of pure noise, a target, and interference, re-

spectively. Similarly, the pdfs of the differential

characteristic energy ratio   are denoted as

,  , and   in the presence of pure

noise, a target, and interference, respectively.

Misidentifying noise or interference as a target

leads to a false alarm, and the probability of false

alarms can be expressed as
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PFA =

∫ ∞

γ

f0 (y) dy
∫ ∞

ϵ

g0 (r) dr

+

∫ ∞

γ

fJ (y) dy
∫ ∞gJ(r)dr

ϵ

(27)

The detection probability can be represented
as

PD =

∫ ∞

γ

fT (y) dy
∫ ∞

ϵ

gT (r) dr (28)
 

3    Simulation Results and Performance
Analysis

 

3.1  Performance analysis based on simulation
data 

3.1.1  Parameter settings
This paper considers the following simulation

scenario: there is a target in the radar received
signal, two groups of interrupted-sampling repeat-

er jamming, and the noise is zero-mean complex
Gaussian white noise. The source parameters of
the simulated data are shown in Tab. 2.

γ

Mmax

R (t)

The simulation is configured to have a false
alarm probability of 10–6 for the conventional
radar detection system. After normalizing the
noise power, the output of the square-law detect-
or follows an exponential distribution with a
mean of 1, and the corresponding detection
threshold   is set to 13.82. The maximum differ-
ential order   is set to 6, and 104 Monte Carlo
simulations are performed at each jamming-to-
noise ratio and signal-to-noise ratio, and statistic-
ally analyzed the distribution of  . The res-
ults are presented in Fig. 4. Notably, the values of
R(t) at the interference and target locations ex-
hibit significant differences, with the magnitude of
this difference increasing with higher SNRs.

 

First-order differential features

Extract 2,3,…,M order differential features

Conventional
detection

Threshold g Threshold 

Alternative information
source

(Interference, target)

Calculate the
differential feature

energy ratio

Interference
identification

Whether the 
target existsReceived

echo
Matched
filtering

 
Fig. 3 Flow chart of the proposed method

Tab. 2  Source parameters for simulation data

Signal source Waveform parameters Signal(jamming)-to-noise ratio after pulse compression

Target Pulse width 100 μs, bandwidth 5 MHz 10 to 50 dB, with an increment of 1 dB

Interference 1 Slice width 16.67 μs, slice repeated forwarding 5 times 10 to 50 dB, with an increment of 1 dB

Interference 2
The slice width is 10 μs, and the slice is repeated and forwarded twice

immediately after each slice, for a total of three slices
10 to 50 dB, with an increment of 1 dB
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Fig. 4 The probability distribution of differential features energy ratio under different jamming-to-noise ratio and

signal-to-noise ratio for ISRJ and target

192 Journal of Radars Vol. 12



ϵ

R (t)

ϵ

ϵ

The identification threshold   is obtained
through statistical methods. Initially, the distribu-
tions of   at the interference and target

samples across all jamming-to-noise ratios and
signal-to-noise ratios provided in Tab. 2 are ana-
lyzed statistically, as depicted in Fig. 5(a). Sub-
sequently, the relationship between the sum of the
probabilities of the two types of identification er-
rors (interference misidentified as a target and a
target misidentified as interference) and the iden-
tification threshold   is calculated, as illustrated
in Fig. 5(b). Based on the minimum error probab-
ility criterion, the identification threshold   is es-
tablished at 1.79. At this threshold, the probabil-

ity of misidentifying interference as a target is less
than 0.67%, and the probability of misidentifying
a target as interference is less than 0.19%.

Therefore, the simulation parameters are set
as shown in Tab. 3. 

3.1.2  Feature extraction
The post-pulse compression signal-to-noise ra-

tio is established at 25 dB, while the jammer-to-
noise ratio is set at 30 dB. The target emerges at
a distance of 26 km, and two interference events
occur within the range of 20～30 km. The results
of matching filtering for each component of the
radar-received signal, specifically the one-dimen-
sional range profile, are depicted in Fig. 6(a).
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ϵFig. 5 The determination of identification threshold   by minimizing the probability of error

Tab. 3  Simulation parameters

Parameters Numerical value
Conventional detection threshold 13.82
Maximum differential order 6
Identification threshold 1.79
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Fig. 6 ISRJ identification and suppression results for simulation data
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Both the target and the interferences surpass the
conventional detection threshold  , qualifying
them as potential signal sources for identification.
Differential features are extracted, and the differ-
ential feature energy ratio   is computed for

identification, as illustrated in Fig. 6(b). Notably,
a prominent peak is observed at the target loca-
tion, whereas the interference responses exhibit
relatively lower amplitudes, allowing for effective
interference identification and suppression. 

3.1.3  Performance analysis of detection
In the interference-free scenario, the SNR of

the radar received signal was evaluated through
500 Monte Carlo simulations at each SNR level.
The detection performance curves for the pro-
posed method and the conventional detection
method are depicted in Fig. 7(a). These curves
suggest that they are nearly identical, indicating
that the identification threshold has minimal im-
pact on the target detection performance. In the
presence of interference, both the SNR and Jam-
mer-to-Noise Ratio (JNR) of the radar received
signal were evaluated, with 500 Monte Carlo sim-
ulations conducted at each SNR and JNR level.
The detection probability of the proposed meth-
od is illustrated in Fig. 7(b). Tab. 4 presents the
required SNR to achieve a 95% detection probab-
ility under various JNRs. When the JNR is less
than 25 dB, the detection performance of the pro-
posed method exhibits minimal loss in the cur-
rent simulation scenario. Conversely, when the
JNR exceeds 25 dB, the detection performance of
the proposed method experiences some degrada-

tion, yet it remains feasible to detect targets with
high SNR values.

Assuming that the target position is known
and focusing solely on the impact of interference
suppression on target detection performance, the
method introduced in this paper is compared and
simulated against three typical time-frequency do-
main filtering algorithms referenced in method 1
from Refs. [19－21]. These methods are abbrevi-
ated as Dechirp-STFT (Short-Time Fourier
Transform), max-TF (Time-Frequency), and PC-
STFT (Pulse Compression-STFT). The post-pulse
compression jamming-to-noise ratio is set to 30 dB,
with all other simulation parameters consistent
with the no-interference scenario. The short-time
Fourier transform has a window length of 6.4 μs,
and the sliding window step is 0.05 μs. Fig. 8 il-
lustrates the detection performances of the four
methods at the target location. Notably, in the
current simulation scenario, achieving a detection
probability of 95% requires the proposed method
to exhibit at least a 4.2 dB improvement in sig-
nal-to-noise ratio compared to the three typical
time-frequency domain filtering algorithms. 

3.2  Performance analysis based on field measure-
ment data 

3.2.1  Parameter settings
In the context of interrupted-sampling repeat-

er jamming, the measured data was collected. The
specific parameters of the signal source are
presented in Tab. 5.

To facilitate analysis, the jammer is deactiv-
ated, and pure target echo data is collected. This
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Fig. 7 Target detection probability
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data serves as the measured target component
within the interference scenario. In the simula-
tion, the maximum differential order   is set
to 3, the identification threshold   is set to 3, and
all other parameters remain consistent with those
outlined in Section 3.1. Consequently, the error

probability of misidentifying interference as the
target is 0.28%. 

3.2.2  Feature extraction

R (t)

R (t)

The one-dimensional range images depicting

the measured data and its target component are

presented in Fig. 9(a). The target is nearly ob-

scured by interference. The signal differential fea-

tures are extracted using the method introduced

in this paper, and the differential feature energy

ratio   is computed, as illustrated in Fig. 9(b).

Notably, the response of   at the interference

location is substantially lower compared to that of

the target, thereby facilitating the exposure of the

target.
Three typical time-frequency domain filtering

algorithms, namely Dechirp-STFT[19], max-TF[20],
and PC-STFT[21], perform time-frequency analys-
is on the dechirped echo signal or one-dimension-
al range profile. Subsequently, a filter is construc-
ted based on the distinct time-frequency distribu-
tion characteristics of the target and interference
to suppress the interference. The measured data
and its target components’ time-frequency plots,
the time-frequency plots of the deskewed signal,
and the one-dimensional range profile time-fre-
quency plot are shown in Fig. 10. As illustrated in
Fig. 10(b) and Fig. 10(e), the interference signal

 

Tab. 4  When the detection probability is 95%, the required
signal-to-noise ratios under different jamming-to-noise ratios

Jamming-to-noise ratios
(dB)

The required signal-to-noise ratios
(dB)

No interference 15.5
10 17.9
20 17.4
30 21.4
40 29.5
50 38.5
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Fig. 8 The detection performance comparison of the four

methods (simulation data)

Tab. 5  Source parameters for measured data

Target parameters Value Interference parameters Value
Pulse width (μs) 20 Pulse width (μs) 10
Bandwidth (MHz) 2 Bandwidth (MHz) 1

Signal-to-noise ratio after pulse compression (dB) 33 Signal-to-noise ratio after pulse compression (dB) 45
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completely obscures the target echo in the time
domain, rendering it impossible to isolate the pure
target segment from the time-frequency diagram
for filter construction. Consequently, the Dechirp-
STFT and max-TF methods are ineffective. From
Fig. 10(c) and Fig. 10(f), the measured data has
strong interference energy and low precision in
the time-frequency plot (sampling rate of 2.5
MHz), which causes the target and interference to
stick together and be difficult to distinguish, lead-
ing to the failure of the PC-STFT method. 

4    Conclusion

This paper proposes a differential feature ex-
traction method for signal processing, which util-
izes the significant difference in differential fea-
ture space between target echoes and interrupted-
sampling repeater jamming signals to design a de-
cision criterion for target detection, interference
suppression, and interference scenario identifica-
tion based on the ratio of the first-order differen-
tial feature to the total energy of other differen-
tial features. Due to the difficulty in analytically
obtaining the distribution of the ratio of differen-
tial feature energy at the target and interference,
the paper also presents simulation results using
statistical methods to set the identification

threshold. The simulation verifies that the ratio of
differential feature energy of the radar echo sig-
nal exhibits a high peak at the target and a relat-
ively low response at the interference. This differ-
ence allows for effective interference identifica-
tion and suppression. In the absence of interfer-
ence, the detection performance curve of the pro-
posed method aligns closely with that of the con-
ventional detection method. However, in interfer-
ence scenarios, the simulation results indicate that
the proposed method outperforms the existing
three typical time-frequency domain filtering al-
gorithms in terms of target detection perform-
ance.
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